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Bokmål 

1. Forklar følgende begreper: 

a. “White noise”. 

b. “Weak stationarity”. 

c. “Skewness”. 

d. “Kurtosis”. 

 

2. Variabelen y er generert av 

 

𝑦𝑡 = 𝑎1𝑦𝑡−1 + 𝜀𝑡 , 𝜀𝑡~𝑁(0, 𝜎2), 𝑦0 = 0 , 
  

 

a. Finn den fullstendige løsningen når |𝑎1| < 1. 

b. Finn forventningen når |𝑎1| < 1. 

c. Finn variansen når |𝑎1| < 1. 

d. Hva er prognosen for 𝑦𝑡+2 når |𝑎1| < 1? 

e. Finn den komplette løsningen når 𝑎1 = 1. 

f. Finn forventningen når 𝑎1 = 1. 

g. Finn variansen når 𝑎1 = 1. 

h. Hva er prognosen for 𝑦𝑡+2 når 𝑎1 = 1? 

i. Forklar en test av 𝑎1 = 1. 

 

3. I denne oppgaven har de to variablene 𝑦1 og 𝑦2 følgende estimerte autokorrelasjoner (ACF) og  

partielle autokorrelasjoner (PACF): 

 
Identifiser prosessene for variablene og begrunn svaret.  

 

4. I denne oppgaven er de to variablene 𝑦1 og 𝑦2  generert av 

 

                
 

Gå ut fra at begge variablene er stasjonære. Beskriv en test av at 𝑦2 forårsaker 𝑦1. 

 

5. Definér, og forklar forskjellen mellom, Akaike (AIC) og Schwarz (SBIC) sine informasjonskritier. 
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6. La 𝑦𝑡 være avkastningen på en aksjeindeks 

  
 

a. Du estimerer modellen (standardfeil i paranteser) 

 

 
 

Tolk resultatene ut fra den underliggende teoretiske modellen. 

 

b. Deretter estimerer du modellen 

 

 
 

Tolk resultatene ut fra den underliggende teoretiske modellen. 

 

c. Deretter estimerer du modellen 

 

 
 

Tolk resultatene ut fra den underliggende teoretiske modellen. 

 

d. Deretter estimerer du modellen 
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Tolk resultatene ut fra den underliggende teoretiske modellen. 

 
e. Deretter estimerer du modellen 

 

 
 

Tolk resultatene ut fra den underliggende teoretiske modellen. 

 
f. Hvilken modell velger du? Begrunn svaret. 

 

 

7. Motivér og forklar STAR-modeller. 
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Nynorsk. 
1. Forklar fylgjande omgrep: 

a. “White noise”. 

b. “Weak stationarity”. 

c. “Skewness”. 

d. “Kurtosis”. 

 

2. Variabelen y er generert av 

 

𝑦𝑡 = 𝑎1𝑦𝑡−1 + 𝜀𝑡 , 𝜀𝑡~𝑁(0, 𝜎2), 𝑦0 = 0 , 
  

 

a. Finn den fullstendige løysinga når |𝑎1| < 1. 

b. Finn forventinga når |𝑎1| < 1. 

c. Finn variansen når |𝑎1| < 1. 

d. Kva er prognosen for 𝑦𝑡+2 når |𝑎1| < 1? 

e. Finn den fullstendige løysinga når 𝑎1 = 1. 

f. Finn forventinga når 𝑎1 = 1. 

g. Finn variansen når 𝑎1 = 1. 

h. Kva er prognosen for 𝑦𝑡+2 når 𝑎1 = 1? 

i. Forklar ein test av 𝑎1 = 1. 

 
3. I denne oppgåva har dei to variablane 𝑦1 og 𝑦2 fylgjande estimerte autokorrelasjonar (ACF) og partielle 

autokorrelasjonar (PACF): 

 
Identifiser prosessane for variablane og grunngje svaret.  

 

4. I denne oppgåva er dei to variablane 𝑦1 og 𝑦2  genererte av 

 

                
 

Gå ut frå at båe variablar er stasjonære. Beskriv en test av at 𝑦2 forårsakar 𝑦1. 

 

5. Definér, og forklar skilnaden mellom, Akaike (AIC) og Schwarz (SBIC) sine informasjonskritier. 
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6. La 𝑦𝑡 være avkastninga på ein aksjeindeks.  

 
 

a. Du estimerer modellen (standardfeil i parantesar) 

 

 
 

Tolk resultata ut frå den underliggjande teoretiske modellen. 

 

b. Deretter estimerer du modellen 

 

 
Tolk resultata ut frå den underliggjande teoretiske modellen. 

 

c. Deretter estimerer du modellen 

 

 
 
Tolk resultata ut frå den underliggjande teoretiske modellen. 

 

d. Deretter estimerer du modellen 
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Tolk resultata ut frå den underliggjande teoretiske modellen. 

 

e. Deretter estimerer du modellen 

 

 
 

Tolk resultata ut frå den underliggjande teoretiske modellen. 

 
f. Kva modell vél du? Grunngje svaret. 

 

 

7. Motivér og forklar STAR-modellar. 
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English 
1. Explain the following concepts: 

a. “White noise”. 

b. “Weak stationarity”. 

c. “Skewness”. 

d. “Kurtosis”. 

 

2. The variable y is generated by  

 

𝑦𝑡 = 𝑎1𝑦𝑡−1 + 𝜀𝑡 , 𝜀𝑡~𝑁(0, 𝜎2), 𝑦0 = 0 , 
  

 

a. Find the complete solution when |𝑎1| < 1. 

b. Find the expectation when |𝑎1| < 1. 

c. Find the variance when |𝑎1| < 1. 

d. What is the forecast of 𝑦𝑡+2 when |𝑎1| < 1? 

e. Find the complete solution when 𝑎1 = 1. 

f. Find the expectation when 𝑎1 = 1. 

g. Find the variance when 𝑎1 = 1. 

h. What is the forecast of 𝑦𝑡+2 når 𝑎1 = 1? 

i. Explain a test of 𝑎1 = 1. 

 

3. In this question the two variables 𝑦1 og 𝑦2 have the following estimated autocorrelations (ACF) and  

partial autocorrelations (PACF): 

 
Identify the processes generating the variables and justify the answer.  

 

4. In this question the two variable 𝑦1 og 𝑦2  are generated by 

 

                
 

Assume that both variables are stationary. Describe a test of 𝑦2 causing 𝑦1. 

 

5. Define, and explain the difference between, the information criteria of Akaike (AIC) and Schwarz (SBIC). 
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6. Let 𝑦𝑡 be the return of a stock index. 

  
 

a. You estimate the model (standard errors in parentheses) 

 

 
 

Interpret the results on the basis of the underlying theoretical model. 

 

b. Then you estimate the model 

 

 
 

Interpret the results on the basis of the underlying theoretical model. 
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c. Then you estimate the model 

 

 
 

Interpret the results on the basis of the underlying theoretical model. 

 

d. Then you estimate the model 

 

 
 

Interpret the results on the basis of the underlying theoretical model. 

 
e. Then you estimate the model 

 

 
 

Interpret the results on the basis of the underlying theoretical model. 

 

f. What model do you choose? Justify the answer. 

 

 

7. Motivate and explain STAR-models. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


