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Autonome operasjoner 

i kystnært havbruk

milliAmpere2
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SFI AutoShip

Centre for Research-Based Innovation for the development of 

autonomous ships for safe and sustainable operations (8 years, 240 MNOK)

Aim and scope: Contribute to 

Norwegian players taking a leading 

role in the development of both 

technology and business models for

autonomous ships, where emphasis 

is placed on safe, secure, 

environmentally friendly and cost-

effective solutions.
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Visjon: 

Styrke midtnorsk næringslivs innovasjonsevne, 

utvikling og eksport av autonom havromsteknologi

Stikkord: Menneskelige faktorer, tillit til autonomi, 

forretningsutvikling, kommersialisering, internasjonalisering, 

nye designmetoder, nye arbeidsplasser 

38 MNOK, 6 år 



14



15



16



17



18



19



20



21Maritime Robotics



22Blueye Robotics
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Photo: NorthBySouthBaranof and Erik Veitch
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Skipsbro
/ Maskinrom

/ Havbruksanlegg
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28Jooyoung Park



29Bastø VI, highly automated RORO ship

Veitch, E., Dybvik, H., Steinert, M. Alsos, O.A. Collaborative Work with Highly Automated 

Marine Navigation Systems. Comput Supported Coop Work (2022).

Veitch, Erik, et al. (2022). "From captain to button-presser: operators’ perspectives on 

navigating highly automated ferries." Journal of Physics: Conference Series. Vol. 2311. 

No. 1. IOP Publishing, 2022.
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Fartøy i nærheten

Passasjerer

Andre
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Sikkerhetsoperatør

ombord

Team av operatører i 

landbasert kontrollrom 

overvåker flåte av ferger
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Sikkerhetsoperatør

ombord

Sikkerhetsoperatør

i umiddelbar nærhet 

med båt tilgjengelig

Sikkerhetsoperatør i 

landbasert kontrollrom 

overvåker ett skip

Team av operatører i 

landbasert kontrollrom 

overvåker flåte av ferger
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Machine Human

Human-Machine teaming
Human-AI teaming



Hilmar Nypan, Vedran Simic og Malene Liavaag
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